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RANCANGAN TUGAS

Nama Mata Kuliah : Pemodelan Sistem Dinamik SKS :3
Program Studi : Magister Teknik Mesin Pertemuan ke :7s.d 15
Fakultas : Direktorat Magister Teknologi dan Rekayasa

A. TUJUAN TUGAS:
Mengkaji dan menelaah tentang pemodelan system dinamik

B. URAIAN TUGAS :
a. Obyek Garapan
Memberikan contoh kasus Pemodelan system dinamik di industri
b. Metode atau Cara pengerjaan
=  Pilihlah satu contoh kasus perangkat di industri yang menggunakan prinsip dan cara kerja dengan kerja aktuator tenaga fluida atau mekanikal atau
elektrikal
= Jelaskan kasus dengan menuliskan masalah, metode pemecahan masalah dan hasil yang menggunakan prinsip dan cara kerja dengan kerja aktuator
c. Deskripsi Luaran tugas yang dihasilkan :
Tulisan dicetak dengan kertas A4, spasi 2, font Times new roman, ukuran 12

C. KRITERIA PENILAIAN (10%)

Kelengkapan isi

Kebenaran isi tulisan

Ketepatan isi tulisan (pemilihan metode).
Penulisan sistematis (Kesesuaian aturan tata tulis).
Daya tarik komunikasi/presentasi.

Penggunaan Bahasa Indoneisa sesuai kaidah



KRITERIA 1 : Kelengkapan isi rangkuman

GRADING SCHEME COMPETENCE

DIMENSI Sangat Memuaskan Memuaskan Batas Kurang Memuaskan Di bawah SKOR
standard
Kelengkapan konsep | Lengkap dan terpadu Lengkap Masih kurang beberapa | Hanya menunjukkan Tidak ada konsep 4
aspek yang be lum sebagian konsep saja
terungkap
KRITERIA 2 : Kebenaran isi rangkuman
DIMENSI Sangat Memuaskan Memuaskan Batas Kurang Memuaskan Di bawah SKOR
standard
Kebenaran konsep Diungkapkan dengan Diungkap dengan tepat Sebagian besar konsep Kurang dapat Tidak ada konsep 4
tepat, terdapat aspek tetapi deskriptif sudah terungkap, namun | mengungkapkan yang disajikan
penting, analisis dan masih ada yang aspek penting,
membantu memahami terlewatkan melebihi halaman,
konsep tidak ada proses
merangkum hanya
mencontoh
KRITERIA 3 : Ketepatan isi tulisan (pemilihan metode)

DIMENSI Sangat Memuaskan Memuaskan Batas Kurang Memuaskan | Di bawah standard SKOR
Ketepatan isi tulisan Metode dan data yang Metode dan data yang Metode dan data yang Metode dan data Metode dan data 4
(pemilihan metode) dipilih sangat logis dan dipilih berdasarkan dipilih kurang logis yang dipilih tidak yang dipilih Tidak
Ketepatan isi tulisan meyakinkan secara konsep teoritis secara teoritis didasari oleh konsep | ada dasar sama
(pemilihan metode) teoritis. (konseptual) yang ada sekali

e KRITERIA 3 : Penulisan sistematis (Kesesuaian aturan tata tulis).




DIMENSI Sangat Memuaskan Memuaskan Batas Kurang Memuaskan | Di bawah standard SKOR
Penulisan sistematis Penulisan secara Penulisan secara Penulisan secara Penulisan secara Penulisan secara 4
sistematis sesuai dengan | sistematis sesuai kaidah | sistematis sesuai dengan | sistematis sebagian sistematis tidak
tata aturan dan kaidah ilmiah saja. tata aturan saja. tidak sesuai dengan sesuai dengan tata
ilmiah. tata aturan dan aturan dan kaidah
kaidah ilmiah. ilmiah.
KRITERIA 3 : Daya tarik komunikasi/presentasi
KRITERIA 3a : Komunikasi tertulis
DIMENSI Sangat Memuaskan Memuaskan Batas Kurang Memuaskan Di bawah SKOR
standard
Bahasa Paper Bahasa menggugah Bahasa menambah Bahasa deskriptif, tidak Informasi dan data Tidak ada hasil 2
pembaca untuk mencari | informasi pembaca terlalu menambah yang disampaikan
tahu konsep lebih dalam pengetahuan tidak menarik dan
membingungkan
Kerapian Paper Paper dibuat dengan Paper cukup menarik, Dijilid biasa Dijilid namun kurang | Tidak ada hasil 2
sangat menarik dan walau tidak terlalu rapi
menggugah semangat mengundang
membaca
KRITERIA 3b : Komunikasi lisan
DIMENSI Sangat Memuaskan Memuaskan Batas Kurang Memuaskan Di bawah SKOR
standard
Isi Memberi inspirasi Menambah wawasan Pembaca masih harus Informasi yang Informasi yang 3
pendengar untuk menambabh lagi informasi | disampaikan tidak disampaikan
mencari lebih dalam dari beberapa sumber menambah wawasan | menyesatkan atau
bagi pendengarnya salah
Organisasi Sangat runtut dan Cukup runtut dan Tidak didukung data, Informasi yang Tidak mau 2
integratif sehingga memberi data namun menyampaikan disampaikan tidak presentasi
pendengar dapat pendukung fakta yang informasi yang benar ada dasarnya
mengkompilasi isi disampaikan
dengan baik
Gaya Presentasi Menggugah semangat Membuat pendengar Lebih banyak membaca Selalu membaca Tidak berbunyi 3
pendengar paham, hanya sesekali catatan catatan (tergantung

saja memandang catatan

pada catatan)




KRITERIA 3 : Kaidah Bahasa Indonesia.

DIMENSI Sangat Memuaskan Memuaskan Batas Kurang Memuaskan | Di bawah standard SKOR
Penulisan berdasar Penulisan sesuai dengan | Penulisan sesuai dengan | Penulisan sesuai dengan | Penulisan ada Penulisan TIDAK 4
kaidah Bahasa kaidah bahasa Indonesia | kaidah bahasa Indoensia | kaidah bahasa indoensia | sebagian belum sesuai dengan
Indonesia yang baku dan benar. yang baku. yang benar. sesuai dengan kaidah | kaidah bahasa

bahasa indoensia indoensia yang baku
yang baku dan benar. | dan benar.

Baku : sintaks “kata” benar

Benar : SPOK
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Ketua Program Studi
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